
ロボットのための視覚的理解と
脳内世界への接続

司会：川西康友（感覚データ認識研究チーム）

講演者１：西野 恒 教授 「人を視る」

講演者２：神谷 之康 教授 「NeuroAIと潜在表現の科学」
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感覚データ認識研究チームの役割

動作
振る舞い
移動

感覚処理
視線制御
音源同定

対話
音調

イントネーション

動作生成 認識合成認識処理

知識ベース

内部表現（3次元空間表現、イベント記述、シーン記述）

短期記憶

長期記憶

知識化

目的

入力出力

出力

参照 検索
参照

入出力

情報選択 情報選択

論理的推論

感情
佐藤弥TL

吉野幸一郎TL

川西康友TL

石井カルロス寿憲SRS

港隆史TL

古川淳一朗RS

中村泰TL
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西野恒教授：人の振る舞い理解に関する研究

神谷之康教授：人の脳内での実世界理解に関する研究

実世界理解と記述
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